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Objetivos.

El  principal objetivo de la
elaboracion de éste tipo de robots es
aplicar y desarrollar una serie de
conocimientos y disciplinas, asi como
también aplicar el trabajo en equipo,
para poder disefiar, programar y
construir dichos jugadores de tal
forma que se pueda aplicar la légica
de programacion para asi poder
jugar un partido de soccer de la
categoria Soccer Jr. de la RoboCup.




Investigacion.

El proyecto de investigacion consistié en busqueda de
informacién respecto a sensores, motores, llantas,
microcontroladores y materiales para la construccion
del robot, de tal modo que se pudieran elegir los
mejores, dandonos asi el funcionamiento requerido y
esperado.
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Procedimientos.

Primero se procedio a elaborar los disenos de las
estructuras para los robots, procurando que entraran
en las especificaciones predeterminadas.

Se eligi6 la posicion para cada uno de los
componentes, procurando mantener un equilibrio en
el robot.

Se construyo el robot, posicionando todo con un
margen de error muy pequeio.

Se programo el robot, siendo éste ultimo paso el que
sirvio para hacer las pruebas correspondientes.
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Conclusiones.

Para lograr un mejor funcionamiento para el robot se
debe de analizar muy bien cada aspecto y cada
componente que lo conforme pero, principalmente, se
debe de poner mucho empefio como equipo para asi
obtener los resultados deseados y mejores objetivos.



