
Objetivo:
Diseñar y contruir un robot 
autónomo de la categoría 

Soccer Jr. de la Robocup, con 
la finalidad de cumplir con las 
funciones especificadas.

Robot 
Soccer
Jr.
Procedimiento.

Diseño de prototipos de 
estructuras para el 

robot.
Diseño y construcción de 
robot y sensores.

Programación de sensoProgramación de senso-
res y motores.

Conclusiones.
Los robots de soccer Los robots de soccer 
deben de estar bien 
diseñados para evitar 
posibles fallas mecá-
nicas, así como tam-
bién deben de tomar-
se en cuenta las espe

cificaciones.


